UZIVATELSKA PRIRUCKA

POHON 2 KRIDLOVYCH VRAT
ARM 400

Neni vhodné pro plna vrata vys$si nez 1,6m

Zebrovana vrata Zebrovana vrata

2,20m max. 2,20m max.

200kg max. 200kg max.
a Plna vrata

1,8 m max. 1,8 m max.

200kg max. 200kg max. c €



Dulezité bezpeénostni upozornéni:

SR LIEN

1. Pozaduje se znalost relevantnich elektrotechnickych norem.
2.
3. V pripadé nutnosti nastaveni nékterych zafizeni je vyzadovana odborna

Pro pouziti a udrzbu bezpeénostnich zarfizeni je potfeba proskoleni.

asistence.

. Vzdy pokladejte hlavni elektrické vedeni oddélené od ovladacich kabell.

Pred zapocetim provozu otestujte vSechna zafizeni.

. Pred zapocetim provozu se seznamte s pouzitim systému.

Obsah sady:

Schéma zapojeni:

Ovladani otoénych vrat Nocni svétio

L1

Varovné svétlo

Kontrolni skfifika ‘

Min. 15cm \
F | A\

Fotobunka ’ ‘ Fotobunka




Instalacéni pokyny:

1. Sestavte kovové upevnovaci konzoly pilifi vrat.
Ihned poté pripevnéte konzoly k pilifam.

210 mm
maxi

DULEZITE:
Pokud je ¢ep zavésu vasich vrat vzdalen vice nez 210mm od kraje pilife, je nutno
upravit pilif tak, aby byl ¢ep zavésu vzdalen méné nez 210mm od okraje pilife.

SPATNE SPRAVNE

PUDORYS iy PUDORYS o
Y Y L 0

<210mm

>210mm

2. Pripevnéte serwomotor k upevnovaci
konzole.

3. Odemknéte servomotor a nastavte jeho pracovni hridel.
Toto je normalné vyrobcem prednastaveno na 10mm od konce posunu hridele.

Pokud hridel nelze nastavit ruéné, posunte jej elektricky, aby jste pfedesli poskozeni
vrat nebo poskozeni soucastek.
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« \ plipadé, 7e se brana otevira dovnitf
Pohony se montuji na zesilené a stalé ¢asti brany (napfiklad na ramu). Z estetickych a technickych ddvodd

Pozice pohonil zavisi na vzdalenosti D (vzdalenost mezi osou pantu a vnitini stranou pilife) a od maximalniho Ghlu
otevieni, ktery rovnéz zavisi na vzdalenosti D.

Vzdalenost D pozitivni Vzdalenost D negativni

L

1- Zmérf délku D instalace, a pak v tabulce ze strany 5 oznat sloupec odpovidajici vybranému Uhlu otevieni a oznat fadek

POHLED SHORA

odpovidajici zméfené délce D.
Tento fadek uvede
Délku B v mm (vzdalenost mezi osou pantu a zacatkem montaZniho dhelniku)

POHLED ZEVNITR

Spojovani ahelniki :
Pripad 3 :

Pohon musi byt
upevnén do tohoto
otvoru upevnén do tohoto
otvoru

Pohon musi byt Pohon musi byt Pohon musi byt
upevnén do upevnén do tohoto
otvoru

tohoto otvoru

matice
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2.

3-

7=

Nakreslete vodorovnou £aru ve stfedu pevné ¢asti brany, ke které bude pfipevnén pohon. Pieneste tuto ¢aru na
pilif a nakreslete novou éaru 40 mm niZe od plvodné nakreslené éary na pilifi.

40mm

Pevna ¢ast

POHLED ZE STREDU

Spojte montazni Ghlelniky s plochymi Ghelniky. Spojeni zavisi na pfipadé uvedeném v tabulce na strané 5.
Pfipad 1: Pfipad 2: Pfipad3 : Pfipad 4:

Pohon musi byt upevnén Pohon musi byt Pohon musi byt upevnén Pohon musi byt
do tohoto otvoru upevnén do tohoto do tohoto otvoru upevnén do tohoto
otvoru otvoru

Pfipewnéte dfive spojené dily k pilifi, pfi zachovani »
délky B oznafeneé v tabulce ze strany 5.
vy5ku uvedenou na dalsi strané.

DuleZité - Po zmontovani, spojené dily musi byt dokonale vodorovné a v odpovidajici vysce

Otoéte pohon, ujistéte se, Ze kmen pojezdu je ve vzdalenosti kolem 10mm od konce protéjsiho pohonu. JestliZze se tak
nestalo, presunte pojezd pomoci baterie 9V LRG1.

Zapojeni k’
baterii Smér posunu kmene
e —
Q o | . temj | @ | —
H Cerveny —~ &

10mm

v 2y, Cerveny
31. , ﬁ C | —
Cemy Lo —

Pomoci klice BTR2 spojte pohon s plochym thelnikem. Pozor, montazni otvor na plochém Uhelniku se musi shodovat
s tabulkeou ze strany 5.

Ghelniky

Spojte kotvu ve tvaru T s pohonem. Pozor, montaZni otvor zavisi od montaZniho pfipadu oznaeného v tabulce na
strané 5 (sloupec « Otvor nakotvé T »).

matice
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Zavrete branu, kterou dobfe pfipevnite k centralnimu narazniku. Pak ototte pohon tak, abyste umistili
podstavec kotvy ve tvaru T k brané.

Podstavec kotvy ve tvaru T se musi nachazet ve stfedu pevné ¢asti brany tak. ab
vodorovny.

ohon byl dokonale

. POHLED SHORA

« \/ piipadé, Ze se brana otevira ven

Umisténi pohoni zavisi na délce D (vzdalenost mezi osou pantu a vnitini stranou pilire)

-TB—'

POHLED SHORA

1-  Zméfte délku D instalace pomoci nize uvedené tabulky, spojte montaZni Uhelniky a ploché Uhelniky.
2.

D = 130mm

D = 130mm

3- Nakreslete vodorovnou £aru ve stfedu pevne ¢asti brany, ke které bude pfipevnén pohon. Pfeneste tuto ¢aru na
pilif a nakreslete novou &aru 40 mm niZe od plvodné nakreslené £ary na pilifi.
40mm
czest staa
POHLED ZE STREDU
:5-

Pfipevnéte dfive spojené dily k pilifi, pfitemz dodrZujte pokyny uvedené v nasledujici tabulce.

Na Urovni pilife

N
D < 130mm

D = 130mm

Dile7ité : Po zmontovani musi byt spojené dily dokonale vodorovné a v odpovidajici vyssce.



4- Otocte pohon, ujistéte se, Ze kmen pojezdu je ve vzdalenosti kolem 10mm od konce protéjSiho pohonu. Jestlize se tak
nestalo, presurite pojezd pomoci baterie 9V LR61.

Zapojeni k
haterii Smér posunu kmene

> S éemv
5 | — Tl g 5
H qervenv v/
10mm
b - Zerveryy d -

cemy
Y lov]

—

5- Pomoci klice BTR2 spojte pohon s plochym tUhelnikem. Pozor, montazni otvor na plochém uhelniku se musi
shodovat s tabulkou ze strany 5.

=== ® nnatice

7-_Oteviete branu pod uhlem 90° a ototte pohon tak, aby podstavec kotvy T byl umistén na brané.
Podstavec kotvy ve tvaru T musi byt umistén na pevné ¢asti brany tak, aby pohon byl dokonale vodorovny.

+ Piipad otevirani brany dovnitt
Umisténi krajnich naraznik( zavisi od poZzadovaného Uhlu, ktery zavisi od vzdalenosti D (vzdalenost mezi osou pantu a
vnitfni stranou pilire).
Vzdalenost D pozitivni Vzdalenost D negativni

I



Schéma zapojeni

Tepelna pojistka

230 V ACvstup

& e
% 230 V AC vystup
- do noéniho svétla
12V DC vstup z hlavniho Programového
komunikacéniho bloku

Zalozni baterie (230VAC)

Dvoupolohové
mikroprepinace

Barevné

Cerveny kabel pro +

_Cerny kabel pro -
12v DC

Servomotor-2 = jE \ Uzemnéni
Servomotor-1 E E K vnéjsimu spinaci otevrit / zaviit
Varovné svétio § 2 K vnéjSimu spinaci no¢niho svétla
' Pro externi LED displej
X l Rucni spina¢ noéniho svétia
= » 1| = & & ST 235 3
FOTOBUNKA FOTOBUNKA i : Rucni spinac otevrit / zavrit
VYSiLAC PRIJIMAC vl 12V DC vystup do vedlejéiho Programového
| komunikaéniho bloku
)
i
I .
|
BRIEEIE &
) BC GNONO NC OM b
RV v i |
I
s ;
Q3 & 5 29 i
- ]
+ £ + € | 9 i |
10 8 % 2 |
I iy | 3 |
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P
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ZAPOJENI
Odpojte oba kabely COM a NC zapojené pfijimaci fotoburky. Zapojte novy par fotobunék. Zapojte vystupy pfijimacich
fotobunék k suchému normainé otevienému kontaktu pii pouZiti domino efektu.

\

+12Vv NC

Vysilaci Prijimaci
Fotobunka fotoburika
X RX

vnéjsi strana vnéjsi strana
Vysilaci Prijimaci
fotoburika fotoburika
X RX

vnitini strana vnitini strana

-10-



Transformator

AC Elektrické vedeni:

Vedeni uvnitf ovladaci skfiné ma
vypadat tak, jak je znazornéno na
obrazku vlevo.

dmysa  ADEZ OV J

Kalibrace funkce otevirani / zavirani kfidel vrat:

Provedte tuto proceduru pred pouzitim vyrobku, jinak by mohl systém posouvat kfidla
vrat nespravnym zpusobem. Napfiklad: Brana se neotevie UpIné nebo se neotevie do
pozadovaného uhlu s tim, ze éast posunu hfidele servomotoru zlistane nevyuzita.

K aktivaci této funkce stisknéte po dobu 3 sekund na Programovém komunikaénim bloku
tladitko ,Auto” vdobé, kdy je Programovy komunikaéni blok zapnut. Ten se po uvolnéni
tlacitka ,Auto” zaktivuje do reZimu kalibrace otevirani / zavirani jak je znazornéno nize:

1.

. Po 3 sekundach Servomotor-1 uplné otevie prvni kfidlo, apo 3

System nejprve uzavie obé kfidla vrat.

Qdstrarite jakékoli pfedméty, které by mohly prekazet ve volném pohybu
obou kfidel vrat.

Varovné svétlo zablika po dobu 3 sekund pred tim, nez se servomotory
spusti. Nejprve se uzavie Servomotor-2 a jednu sekundu po ném
Servomotor-1.

Auto

sekundach prodlevy Servomotor-2 upiné otevie kfidlo druhe.

Po 3 sekundach se Servomotor -2 uzavie jako prvnia po 3
sekundach prodlevy se plné uzavie Servomotor-1.

4. Systém jesté jednou zopakuje postupy bodl 2 a 3.

Po dal$ich 3 sekundéch systém zkontroluje vzajemnou funkci Servomotoru-1 a Servomotoru-2.
Po uspésné kalibraci je systém pfipraven k pouziti.

Pokud po kalibraci systému blika varovné svétlo, znamena to, Ze kalibrace neprobéhla spravné.
Zkontrolujte zdali nejsou zablokovany néjaké pfedméty v cesté kfidel vrat, pfipadné je odstrarite, a
potom provedte kalibraéni proceduru znovu.

POZNAMKA:

Pokud se kalibrace funkce otevirani / zavirani nezdafila z diivodu pfrilis tézkych vrat, musi se
znovu nastavit Aktualni limit (viz. Strana 7 vtéto priruéce). V pripadé potreby kontaktujte
techniky pomoci naseho obchodniho zastupce.

-11-



Kalibrace dalkového ovladace (aktivace funkce vrat a noc¢niho svétla):
Aktivujte dalkovy ovladaé nasledujicim postupem:

A. RF kalibrace vrat: (Otevfeni / Zavieni vrat)

1. Na déle nez 2 sekundy stisknéte tlacitko ,RF* na Programovém
komunikaénim bloku v dobé, kdy je Programovy komunikaéni blok
zapnut.

2. Rozsviti se LED kontrolka (kalibraéni rezim aktivovan), nyni
stisknéte jakékoli tlagitko na dalkovem ovladacdi - LED nyni tfikrat
zablika (kalibrace Uspésna) a nebo po 10 sekundéach zhasne bez
blikani (kalibrace neuspésné — provedte cely proces znovu).

3. Zopakujte body 1 a 2 pro aktivaci dalSiho dalkového ovladace,
protoZe systém nerozpozna daldi oviadaé bez jeho fadné
aktivace.

RF vrata

B. RF kalibrace noéniho svétla: (Zapnuti / Vypnuti noéniho svétla)

Postupujte stisknutim tladitka ,RF Lamp” na Programovém komunikaénim bloku a stisknutim
jakehokoli tlagitka na dalkovem ovladaci jak je uvedeno vyse v bodech 1 az 3.

Poznamka: Pro kazdou funkci tohoto systému (kiidla vrat & nocéni svétlo)
muze byt naprogramovano az 8 tlacitek ruznych RF dalkovych ovladacu.

Dalkovy ovladac:

Za uéelem RF kalibrace si vyberte dvé ze étyf moznych tladitek.
Zbytek tlacitek je k dispozici pro jiné uéely, napfiklad pro
dalkové ovladani garazovych vrat.

Dalkovy ovladaé ma 4 tladitka. Vyberte si tedy libovolné dvé za uéelem kalibrace pro oddélené
jednotlaéitkové oviadéani vrat a noéniho svétla.

Ovladani vrat dalkovym ovladacem (otevrit, zavrit, stop):

Dalkové oviadani je velmi jednoduché: prvni stisknuti tlacitka vrata otevie, druhé stisknuti vrata zastavi, teti

stisknuti vrata zavie, dal3i stisknuti vrata zastavi, atd.

Béhem otevirani vrat:

1. Bude blikat varovné svétlo po dobu 3 sekund, pak se zatne otevirat Servomotor-1 a po dalich
4 sekundach se otevie Servomotor-2.

2. Pokud vrata pii otevirani do nééeho narazi, servomotory zaénou okamzité vrata zpétné zavirat po dobu
3 sekund a varovné svétlo bude blikat do doby dal3i instrukee.

Béhem zavirani vrat:

1. Zaéne blikat varovné svétio po dobu 3 sekund, potom se zaéne zavirat Servomotor-2 a 4
sekundy po ném nasleduje zavirani Servomotoru-1.

2. Pokud vrata pii zavirani do néteho narazi, servomotory zaénou okamzité vrata zp&tné otvirat po dobu 3
sekund a varovné svétlo bude blikat do doby dal3i instrukce.

Ovladani nocniho svétla dalkovym ovladacem (zapnout a vypnout):
MNocni svétlo jednoduse vypnéte nebo zapnéte tlacitkem naprogramovanym b&hem kalibrace.

Pripominka: Spravna funkce systému je zavisla na jeho uspésné kalibraci.

-12-



Fotobunka (podle volby):

1. Béhem otevirani:

Pokud je pferusen uzavieny obvod fotobunék, system bude:

A. pferuseniignorovat pokud byl Servomotor-2 aktivovan, nebo
B. se zastavi pokud jesté Servomotor-2 aktivovan nebyl.

2. Béhem zavirani:
Pokud je pferu$en uzavieny obvod fotobunék, systém pozastavi uzavirani kridel vrat a
potom soucasné otevie obé kfidla az do prfedem nastavené polohy.

Automatické uzavirani:

Nastane bud' za 30 sekund nebo za 60 sekund (pouze kdyZ je tato funkce aktivovana,
zaleZi na nastaveni Tlagitka-1 na Dvoupolohovem mikropfepinadi), varovné svétlo bude
blikat po dobu 3 sekund a potom se zavie Servomotor-2 a 4 sekundy po ném se zavie
Servomotor-1. Po ukonéeni procedury zhasne varovné svétlo.

Ruéni ovladani vrat na Programovém komunikaénim bloku:

1. Postup je stejny jako u dalkového ovladani: prvni stisknuti tlaéitka vrata otevie, druhé
stisknuti vrata zastavi, ffeti stisknuti vrata zavie, dal3i stisknuti vrata zastavi, atd.

2. Volitelna ruéni sada nebo externi tiaitko na zed jsou k dispozici. (Napojeno na
konektor NC a na konektor uzemnéni).

Zapnuti noéniho svétla:
Zapnéte noéni svétlo jednodusde tlaéitkem ,Manual lamp on®.

Vynulovani RF paméti:

Stisknéte tlagitko ,Clear” na Programovém komunikaénim bloku na déle nez 2 sekundy v dobg,
kdy je Programovy komunikacni blok zapnut.

LED indikator bude blikat po dobu 2,5 sekund a potom bude RF pamét vynulovana.

Resetovani RF dat:

Stisknéte tlacitko ,Clear” na Programovém komunikaénim bloku pfi zapnutém pFivodu AC
napéti; drzte tladitko stisknuté po dobu 2 sekund. LED indikator bude blikat po dobu 2
sekund, pak zasviti na dobu 3 sekund a potom zhasne.

RF data jsou resetovana po ukonéeni této procedury.

Pojistka (rychlé uvolnéni):
Pouzijte kli¢ servomotoru k jeho odeméeni a pak ruéné oteviete nebo zaviete vrata.

Nastaveni spojky:

Za ucelem dodatetne ochrany disponuje Seérie SW430 spojkovym zafizenim uvnitf
servomotoru. Jakekoli nastavovani spojky musi byt provedeno odbornym pracovnikem.

-13-



Nastaveni Dvoupolohovych mikropfFepinacu:

Y m
C1em

[
n

Typ vrat = ]

Vyehozi nastaveni Dvoupolohovych mikropfepinagu.

z et g Tlacitko Funkce ZAPNUTO VYPNUTO
z 8 = 1 Auto-Uzavieni (A-U) Ano Ne
8 s 2__| Casovy spinat A-U 60 5. 30 s.

3 %" 3 3 Typ vrat TéZka vrata Lehka vrata
o @ . .

3.8 4-~-8 Aktualni limit Wybréan Nevybran
POZNAMKA:

Nastaveni Aktualniho limitu miZe vyZadovat sefizeni s ohledem na hmotnost vrat, a
to béhem Kalibrace funkce otevirani/ zavirani kridel vrat.

Priblizné hodnoty Aktualnich limitu pro ruzné druhy nastaveni
Dvoupolohovych mikroprepina¢u (MP):

MP-4 MP-5

MP-6 MP-7 MP-8 VEechny vypnuty

1.0A 2.0A

3,0A 3,7A 4,5A 52A

Maximalni Aktualni limit (znamena take
nejhorsi citlivost, mize zkratit Zivotnost
servomotoru, pfedem prosim vyzkousejte nizsi
limity)

Druhy nejvyssi Aktualni limit

Minimalni Aktualni limit

Pokud uzivatel zapne nékolik mikropfepinacu
najednou, systém z bezpecnostnich davodu
automaticky vybere nejnizsi nastaveni
Aktualniho limitu (MP-4 misto MP-6 nebo MP-8).

-14-



Fotobunky:

fijimaé

IR vysilaé

IR p!

Funkce fotobunék:

Vyberte si vhodné instalaéni misto tak, aby byl vysilag a pfijimac v jedné linil a ve stejné
vysce. Provedte pfipojeni k Programoveému komunikaénimu bloku podle diagramu v
predchozim textu. Zapnéte system a vyzkousejte jeho spravnou funkci nékolikanasobnym
prerusenim infracerveného signalu mezi vysilatem a pfijimacem. Relé v pfijimaci by mélo
patfiéné reagovat — svétlo LED indikatoru by se mélo opakované zapinat a vypinat.

Pokud je fotoburika spravné nainstalovana a je aktivovana béhem otevirani vrat, tak kfidla vrat
budou ignorovat preruseni a oteviou se. Pokud je aktivovana béhem zavirani vrat, tak se
kfidla vrat na 3 sekundy posunou opaénym smérem a zastavi se. Varovné svétlo bude blikat
aZ to té doby, neZ bude vyslana dalsi instrukce.

Technicka data:

Model ARM 400
Zdroj napajeni 230V AC = 10%; 110V AC 60Hz k dispozici
Zdroj napajeni motoru 12v DC
Maximalni hmotnost vrat Maximum 200 kg x 2
Maximalni Sifka vrat 2,2m +2,2m
Délka posunu hfidele servomotoru 350mm
Pohon ACME

Cas k otevieni do tihlu 90°

cca. 15 sekund

Rozsah otevieni vrat

Maximum 120°

Cinitel vyuziti 20%
Provozni teplota —20az+65C
Ochrana proti pretizeni Ano

Nabijeci zafizeni zaloZni baterie

Ano (nezahrnuje baterii 12V, 7TAh)

Automatické uzavirani vrat

Nastavitelny Casovy spinac (vypnuto / 30 sekund / 60 sekund)

Pridavna pfipojovaci svorka

Varovne svétlo / Fotobunka / ZaloZni baterie

Radiova frekvence

433,92MHz

Dosah dalkového ovladace

cca. 30 aZz 50 metrd

-15-




ASISTENCNI SLUZBA

| presto, Ze jsme koncepci svych vyrobku i tohoto instruktazniho materialu vénovali maximaini
pozornost, mlze se stat, 2e pri instalaci automatického systému Vaseho zafizeni narazite na
potize nebo Ze vyvstanou otazky. na néz nenaleznete odpoved. Urtité se na nas nevahejte
obratit — nasi specialisté jsou VVam K dispozici a radi Vam poskytnou potfebné rady.

ASISTENCNI SLUZBA — ZAKAZNICKE CENTRUM

PM SERVIS

Na Barikadach 670
196 00 Praha 9
Tel: 777 302 060

Pondéli az patek od 9:00 -18.00h

Pred tim, nez nam zavolate, méjte vzdy po ruce nasledujici udaje:

- Model automatického zatizeni: ARM 400

- Vlastnosti Vasich dvefi:

- Rozméry dvernich Kfidel: ......covvviiviiniiniiinnnnnnininnn,
- Typ (drevéné, Kovove, apod.): ..oeeevuiiirminnransiiinen
- azuroveé (s otvory) nebo pINé: .....cccvvvviiiiiiinirnnnnn

Budete-li mit problém s nastavenim nebo s fungovanim zarizeni, kontaktujte nas telefonicky primo

z .terénu“ a pritom méjte zaviené dvere a otevienou elektronickou skrinku.

RADY K OCHRANE ZIVOTNIHO PROSTREDI:

Symbol (preskrinuta popelnice) na spotrebici nebo jeho dokladech udava, Ze tento vyrobek nesmi byt likvidovan
spolu s domacim odpadem, ale je nutného odevzdat do pfisluiného sbémého centra k recyklaci elektrickych a
elektronickych zafizeni. Pfi nakupu nového zafizeni mate také moZnost jiZ nepouZivany spotfebil vratit pfimo

v obchodé, kde si nové zafizeni poiizujete.

Pii likvidaci spotfebite se fidte mistnimi pfedpisy pro odstrafiovani cdpadu a odvezte ho do pfislusného sbémého
dvora. Dalsi informace o likvidaci, rekuperaci a recyklaci tohoto spotiebice ziskate na prislusném mistnim Gfadé,

v podniku pro sbér domaciho odpadu nebo v obchodé, kde jste spotiebe zakoupili.
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Prohlaseni o shodé CE

q

M.A.T.A CZECH S.R.O.
Radlicka 2485/103
15000, Praha 5
Prohlasuji,

na svou vyluénou odpovédnost, ze nize uvedeny produkt, na ktery se toto prohlaseni vztahuje

ARM 400

Pokud je instalovan, pouzivan a udrzovan podle véech pokynt vyrobce, v zavislosti na vech
bezpetnostnich a ochrannych normach, nebo narodnich bezpetnostnich zakonech, je v
souladu se smérnicemi:

1995/5/CE, 73/23/CEE, 99/05/CE, 89/392/CEE oraz 89/336/CEE

A viechny jeho zmény

EMC:EN 61000-6-2 EN 12445

EN 301489-3 EN 12453:2000
EN 50366 EN 6100-3-3

EN 50371 EN 6100-3-2

EN 60335-1 EN 60555

EN 60335-1:2002 EN 55014-2:2001
EN 60335-2-103 EN 55014-1

EN 60529 ETS 300683

EN 60950-1 EN 60598-2-1

EN 60947-5-1

Uvedené poloZky jsou v souladu s pravidly RoHS..

Datum Jmeéno opravnéné osoby
17. prosince 2010 Armel Delebarre — Debay
Jednatel spole€nosti
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ZARUENI LIST

Ma tento vyrobek se vztahule 24 mésicd zaruka.
Platny zaruéni list musi byt spravné vyplnén a odeslan s kopii faktury nebo
pokladnino bloku,

ZARUENI LIST
\iyrabek : El. pohon vrat ARM 400
Daturm Prodefe e

Dodavatel:

M.A.T. A, Czech s.r.o.
Radlicka 103

150 00 Praha 5

SERVIS:
PM SERVIS
Tel: 777 302 060

Ma Barikadach 670
196 00 Praha 9
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